
 

 



 

 

سیستم به  صنعت  نیاز  از  امروزه  استفاده  و  است  مشهود  بسیار  پنوماتیک  و  هیدرولیک  های 
های انتقال انرژی از مکانی به  ترین روشهای هیدرولیک و پنوماتیک به عنوان یکی از رایجسیستم

توجه قرار گرفته است. از  های صنعتی مورد  مکان دیگر توسط سیالات تحت فشار در تمامی زمینه
های های هیدرولیک و پنوماتیک که به دلیل سرعت بالا و عملکرد بهتر جایگزین سیستمجمله سیستم

قدیمی شده  می مکانیکی  دندهاند  پمپ هیدرولیک  پنوماتیک،  به جک هیدرولیک، جک  ای،  توان 
ها در صنعت ترین فناوریپمپ پنوماتیک و … اشاره کرد. هیدرولیک و پنوماتیک یکی از پرکاربرد

اتوماسیون صنعتی است که در فرایندهای مختلف جهت انتقال نیرو با هزینه کم و دقت بالا مورد  
 .گیرد استفاده قرار می

یا هیدرو یک واژه یونانی به معنی حرکت مایعات است و هیدرولیک علمی   (Hydraulic) هیدرولیک
کند. از مایعات مورد استفاده در  ام کارها استفاده میاست که از نیروی مایعات تحت فشار برای انج 

های هیدرولیک  توان به آب، روغن یا هر نوع مایع دیگری اشاره نمود. از نمونهسیستم هیدرولیک می
های فولاد سازی، استخراج فلزات، صنایع کاغذ، ماشین آلات مربوط به توان به کارخانهصنعتی می 

 .… اشاره کرد پلاستیک سازی و صنعت نساجی و

 

 شرفتهیپ  -یمقدمات کیپنومات 

 

 ه یاول میاصول و مفاه – کیعلم پنومات یبررس ▪

 گازها(  یو قانون عموم وتیمار -لیمهم در رفتار هوا )قانون بو ن یقوان یمعرف ▪

 هرکدام فیوظا حیو تشر  یکیوماتیپن یهاستمیس  یسه بخش اصل یمعرف ▪

 آن تیفیمهم در ک یفشرده و پارامترها یهوا یساز و آماده دیتول ندیفرآ یبررس ▪

 ها آن یو اصول عملکرد و نامگذار  کیوماتیپن یرهای انواع ش یمعرف ▪

 ی منطق یرها یمنطقي پايه و ش توابع ▪

 تابع فشار و رگلاتور فشار  یرهایکنترل فشار شامل ش ی رهایبا ش ییآشنا ▪

 مدار فرمان و قدرت یبندمیو تقس  یکیپنومات یها المان  لهیبوس یمنطق یمداراها یطراح ▪

 Fluid Simمدار به کمک نرم افزار  یطراح ▪

 ISO1219 یشناخت قطعات و المان ها بر اساس استانداردها اصول  ▪



 

 

 آن یمدارها یو طراح یکیوماتیپن یمرهایبا تا ییآشنا ▪

 ی کیوماتیانواع مدارات پن یو طراح ی( و توابع حرکتSequence)یبیترت یمدارها یمعرف ▪

و   ینامنظم و تداخلات در توابع حرکت  یتوابع حرکت یدارا لندرهیبا مدارات چند س ییآشنا ▪

 حذف آنها 

 ی کیوماتیپن یمدارها  یابی  بیو ع  زیآنال ▪

 ی کیوماتیپن یها ستمیو حذف خطاها در س ییشناسا ▪

 Shift-Register ی، مدارها Cascade یمدارها ▪

 ی تخصص یمدارها یطراح ▪

 ی کیوماتیپن یمدارها یصنعت  یخوان نقشه ▪

 

 

 رات یو تعم ی_ طراح یمقدمات کیدرولیه 

 

 کیدرولیمورد استفاده در علم ه الاتیس هیاول فیو تعار  میبا مفاه ییآشنا ▪

 ی کیو الکتر  یکیپنومات یهاستمیبا س یکیدرولیه  یهاستمی س سهیمقا ▪

 یصنعت کیدرولیه یها  ستم یدر س یاساس اصول  ▪

فشار و   دی)قانون پاسکال، اصل تشد یکیدرولیه  یهاستمیحاکم در س  یکیز یف نی قوان ▪

 ( روی ن دیتشد

و المان   رهای نماد استاندارد ش ییو شناسا یدر نامگذار  DIN/ISO1219با استاندارد  ییآشنا ▪

 یکیدرولیه یها

 ها و طرز کار پاورپک و ساختار اجزاء آن  با انواع پمپ ییآشنا ▪

 دهنده، کنترل سرعت و فشار( راه یرهای)شامل ش رهایبا انواع ش ییآشنا ▪



 

 

مشخصه   ی( و منحنPressure Relief Valveمحدود کننده فشار ) ی رهایبا ش ییآشنا ▪

 رها ی ش نی رفتار ا

 ( دروموتورهایدوران محدود و ه  ،یخط یبا اصول کارکرد انواع عملگرها )عملگرها ییآشنا ▪

 زلیکرود یو م ونیتاسیکاو  یهادهیبا پد ییآشنا ▪

 (یلوتی پ یضدخزش )چک ولوها  ی با اجزاء مدارها ییآشنا ▪

در کنترل  یبارگذار  راتییتغ ر یتاث یسرعت )بررس میمختلف تنظ یهابا روش ییآشنا ▪

 سرعت( و فشار 

 ( Pressure Compensator Valveجبران کننده فشار ) ی رهایبا ش ییآشنا ▪

 (Counter Balance Valveمتعادل کننده ) ی رهایبا ش ییآشنا ▪

خانواده   یو معرف یاعمال یاز بارها یکیدرولیه  یاستقلال مدارها ا ی یوابستگ یبررس ▪

   دیجد  یرهایش

آنها در مدارات  ی ر یکننده فشار و قرارگبا جبران ان یکنترل جر   یرهای ش لیو تحل یبررس ▪

 ی کیدرولیه

 ی برق ی رهایمحدود کننده فشار و ش  یلوتیپ یرهای انواع ش لیو تحل یبررس ▪

 کیدرولیمدارات ه ی( و طراحUnloading Valveبار بردار )  یرهای ش لیو تحل یبررس ▪

 (Double Ventil) یدو پمپ  ی مدارها لیو تحل یبررس ▪

 ها و ارائه نقاط ضعف و قوت هرکدام از روش انیکنترل جر   یهاروش یبررس ▪

 سه دهانه )سه راهه(  انیرگولاتور جر  ر ی ش لیو تحل یبررس ▪

 



 

 

 ک یدرولیو الکتروه کی الکتروپنومات

 

 ی الكتروپنوماتيك  یو شيرهای ساختمان و كاركرد قطعات سوييچينگ الكتريك ▪

 یک یدرولیو الکتروه یکیالکتروپنومات یمدارها یطراح ▪

 یاز مدارهاي الكترونيك در كنترل سيستم هاي هيدروليك استفاده ▪

 یبرقی  )رله ها، سنسورهاي موقعيت و فشار( و شيرها یكاركرد اجزاء الكتريك  نحوه  ▪

 

 یکیدرولیاز استهلاک اجزاء ه یر یو جلوگ یمنیموارد ا

 

 یاستفاده از انواع تايمر و كانتر الكتريك ▪

 

 ک یو سنسور  کی درولیپروپرشنال ه

 کهيدرولي یمفهوم كنترل تناسب یبررس ▪

 و موارد استفاده از آن  کپروپورشنال هيدرولي ی شيرها ساختمان ▪

 مربوط به آن  ی آنالوگ و پارامترها یمشخصه شير ها یها منحني ▪

 کپروپورشنال هيدرولي یفشار و سرعت مدارها كنترل  ▪

 فاير و مفهوم كنترل با حلقه باز آنالوگ یبر روي آمپل یالكترونيك یپارامترها تنظيم ▪

 پروپرشنال ی ها ستمیکنترلرها در س   PID یبررس ▪

 



 

 


