
 

  



 

 

های اخیر اتوماسیون صنعتی نقش بسزایی در انواع فرایندهای تولید داشته است و صنعتی در سال 
توان یافت که بهره ور و رو به رشد باشد اما از آموزش و ساختار اتوماسیون صنعتی استفاده  را نمی

 .نکرده باشد

هدایت  برای ابزارهای کنترلی )مانند رایانه( به جای انساناتوماسیون صنعتی به معنای استفاده از  
کاهش نیاز به دخالت انسان   و کنترل ماشین آلات صنعتی و فرایندهای تولید است که منجر به 

اتوماسیون صنعتی در صنایعی مانند: خودروسازی، هوافضا، پتروشیمی، صنایع بهداشتی،  .شودمی 
 .و… کاربرد دارد  حمل و نقل ریلی، تولید و توزیع برق

 :کنددر موارد زیر نیز به ما کمک می سیستم اتوماسیون صنعتی

 های کنترلی در کارخانه برقرار کردن استراتژی .1

 های مختلف تولیدتبادل اطلاعات بین قسمت .2

 ایجاد یک واسطه بین کاربر و مجموعه تحت کنترل .3

 :رتند ازهمچنین سیستم اتوماسیون صنعتی دو فرایند تولید دارد که عبا

 ... . فرایندهای پیوسته)واگرا( از قبیل: پالایش، پتروشیمی، شیمیائی، غذا و .1

 ... . فرایندهای گسسته)همگرا( از قبیل: خودرو، الكترونیك، لوازم خانگی و .2

 

 شرفتهیپ  -یمقدمات کیپنومات 

 

 ه یاول میاصول و مفاه – کیعلم پنومات یبررس ▪

 گازها(  یو قانون عموم وتیمار -لیمهم در رفتار هوا )قانون بو ن یقوان یمعرف ▪

 هرکدام فیوظا حیو تشر  یکیوماتیپن یهاستمیس  یسه بخش اصل یمعرف ▪

 آن تیفیمهم در ک یفشرده و پارامترها یهوا یساز و آماده دیتول ندیفرآ یبررس ▪

 ها آن یو اصول عملکرد و نامگذار  کیوماتیپن یرهای انواع ش یمعرف ▪

 ی منطق یرها یمنطقي پايه و ش توابع ▪

 تابع فشار و رگلاتور فشار  یرهایکنترل فشار شامل ش ی رهایبا ش ییآشنا ▪

 



 

 

 مدار فرمان و قدرت یبندمیو تقس  یکیپنومات یها المان  لهیبوس یمنطق یمداراها یطراح ▪

 Fluid Simمدار به کمک نرم افزار  یطراح ▪

 ISO1219 ینداردهاشناخت قطعات و المان ها بر اساس استا اصول  ▪

 آن یمدارها یو طراح یکیوماتیپن یمرهایبا تا ییآشنا ▪

 ی کیوماتیانواع مدارات پن یو طراح ی( و توابع حرکتSequence)یبیترت یمدارها یمعرف ▪

و   ینامنظم و تداخلات در توابع حرکت  یتوابع حرکت یدارا لندرهیبا مدارات چند س ییآشنا ▪

 حذف آنها 

 ی کیوماتیپن یمدارها  یابی  بیو ع  زیآنال ▪

 ی کیوماتیپن یها ستمیو حذف خطاها در س ییشناسا ▪

 Shift-Register ی، مدارها Cascade یمدارها ▪

 ی تخصص یمدارها یطراح ▪

 ی کیوماتیپن یمدارها یصنعت  یخوان نقشه ▪

 

 

 رات یو تعم ی_ طراح یمقدمات کیدرولیه 

 

 کیدرولیمورد استفاده در علم ه الاتیس هیاول فیو تعار  میبا مفاه ییآشنا ▪

 ی کیو الکتر  یکیپنومات یهاستمیبا س یکیدرولیه  یهاستمی س سهیمقا ▪

 یصنعت کیدرولیه یها  ستم یدر س یاساس اصول  ▪

فشار و   دی)قانون پاسکال، اصل تشد یکیدرولیه  یهاستمیحاکم در س  یکیز یف نی قوان ▪

 ( روی ن دیتشد

 



 

 

و المان   رهای نماد استاندارد ش ییو شناسا یدر نامگذار  DIN/ISO1219با استاندارد  ییآشنا ▪

 یکیدرولیه یها

 ها و طرز کار پاورپک و ساختار اجزاء آن  با انواع پمپ ییآشنا ▪

 دهنده، کنترل سرعت و فشار( راه یرهای)شامل ش رهایبا انواع ش ییآشنا ▪

مشخصه   یمنحن( و Pressure Relief Valveمحدود کننده فشار ) ی رهایبا ش ییآشنا ▪

 رها ی ش نی رفتار ا

 ( دروموتورهایدوران محدود و ه  ،یخط یبا اصول کارکرد انواع عملگرها )عملگرها ییآشنا ▪

 زلیکرود یو م ونیتاسیکاو  یهادهیبا پد ییآشنا ▪

 (یلوتی پ یضدخزش )چک ولوها  ی با اجزاء مدارها ییآشنا ▪

در کنترل  یبارگذار  راتییتغ ر یتاث یسرعت )بررس میمختلف تنظ یهابا روش ییآشنا ▪

 سرعت( و فشار 

 ( Pressure Compensator Valveجبران کننده فشار ) ی رهایبا ش ییآشنا ▪

 (Counter Balance Valveمتعادل کننده ) ی رهایبا ش ییآشنا ▪

خانواده   یو معرف یاعمال یاز بارها یکیدرولیه  یاستقلال مدارها ا ی یوابستگ یبررس ▪

   دیجد  یرهایش

آنها در مدارات  ی ر یکننده فشار و قرارگبا جبران ان یکنترل جر   یرهای ش لیو تحل یبررس ▪

 ی کیدرولیه

 ی برق ی رهایمحدود کننده فشار و ش  یلوتیپ یرهای انواع ش لیو تحل یبررس ▪

 کیدرولیمدارات ه ی( و طراحUnloading Valveبار بردار )  یرهای ش لیو تحل یبررس ▪



 

 

 (Double Ventil) یدو پمپ  ی مدارها لیو تحل یبررس ▪

 ها و ارائه نقاط ضعف و قوت هرکدام از روش انیکنترل جر   یهاروش یبررس ▪

 سه دهانه )سه راهه(  انیرگولاتور جر  ر ی ش لیو تحل یبررس ▪

 

 ک یدرولیو الکتروه کی الکتروپنومات

 

 ی الكتروپنوماتيك  یو شيرهای ساختمان و كاركرد قطعات سوييچينگ الكتريك ▪

 یک یدرولیو الکتروه یکیالکتروپنومات یمدارها یطراح ▪

 یاز مدارهاي الكترونيك در كنترل سيستم هاي هيدروليك استفاده ▪

 یبرقی  )رله ها، سنسورهاي موقعيت و فشار( و شيرها یكاركرد اجزاء الكتريك  نحوه  ▪

 

 یکیدرولیاز استهلاک اجزاء ه یر یو جلوگ یمنیموارد ا

 

 یاستفاده از انواع تايمر و كانتر الكتريك ▪

 

 ک یو سنسور  کی درولیپروپرشنال ه

 کهيدرولي یمفهوم كنترل تناسب یبررس ▪

 و موارد استفاده از آن  کپروپورشنال هيدرولي ی شيرها ساختمان ▪

 مربوط به آن  ی آنالوگ و پارامترها یمشخصه شير ها یها منحني ▪



 

 

 کپروپورشنال هيدرولي یفشار و سرعت مدارها كنترل  ▪

 فاير و مفهوم كنترل با حلقه باز آنالوگ یبر روي آمپل یالكترونيك یپارامترها تنظيم ▪

 پروپرشنال ی ها ستمیکنترلرها در س   PID یبررس ▪

 

300/400 PLC S7 یصنعت یو شبکه ها 

نصب نرم   –نصب و چگونگي نوشتن برنامه )آخرين ورژن برنامه(     step7معرفي نرم افزار  ▪

 ( MPI(و  ) PPIآن  ) یافزار اينتر فيس و نحوه شناساي

بصورت نرم افزار و سخت   HWCONFIGبا  یسخت افزار، نحوه آدرس ده یپيكر بند ▪

 ی افزار 

 LAD/STL/FBDبا   یبرنامه نويس  ▪

با دستورات   یترها، مقايسه گرها، آشنايتايمرها، كان یها، برنامه نويس   کنحوه ايجاد بلا ▪

 ، انتقال برنامه، دستورات لبه و … یبرنامه نويس 

▪  Download  وUpload كردن برنامه و شرايط عملكرد آن 

 (  step7 طی در مح  ینرم افزار   یبرنامه در اجرا یشبيه ساز ) سيموله كردن برنامه ▪

 CPUو  ی و خروج یورود یكارت ها  یپارامترها تنظيم ▪

 در مورد آنها  یآنها و اطلاعات تكميل یو برنامه نويس   FC.FB.DBها  کايجاد بلا نحوه  ▪

 برنامه ها  ی، فشرده ساز  STEP7در  یو آدرس ده یديتاها، سمبل نويس فرمت ▪

 و انواع پرش و كنترل برنامه  WORD) یدستورالعمل ها (STEP7ها در  دستورالعمل ▪

 VATكردن، استفاده از جدول   FORCEو  MODIFY نحوه  ▪



 

 

 SFو رفع اشكال با نمايان شدن نشانگر   CPUكردن   RESET انواع ▪

 (ERROR HANDLINGو مديريت خطاها ) INTERRUPTSوقفه ها  یبرنامه نويس  ▪

و  FC106و   FC105)تنظيم پارامترها( با استفاده از  یو خروج یآنالوگ ورود  یبرنامه نويس  ▪

  DIV-Iمقسم

  یو انجام پروژه عمل یسخت افزار  یبا اجرا PLCبه  PCاز  DOWNLOADو  ینويس برنامه   ▪

 با استفاده از ترانسديوسرها و عملگرها نظير سنسورها و كنتاكتورها  یكارگاه

 و توابع استاندارد  SFBو  SFC توابع ▪

 STL sourceايجاد كتابخانه و ايجاد فايل  نحوه  ▪

 TROUBLE SHOOTINGو  یابی بیع  ▪

 و گراف  SCL یس یبرنامه نو  زبان ▪

 صنعت ی ازهایبر اساس ن یتخصص یس یو برنامه نو یطراح ▪

 یصنعت  یبا شبکه ها ییآشنا ▪

 DPباس  یشبکه پروف یو سخت افزار  ینرم افزار  یبند کرهیپ ▪

 باس یپروف  یبا شبکه ها ییآشنا ▪

 I SALVEباس  یشبکه پروف یو سخت افزار  ینرم افزار  یبند کرهیپ ▪

 

 

 

 



 

 


